TiiMi S 304

Stokerisaadin

KAYTTOOHJE



TiiMi5S304

Mikroprosessoriohjattu TiiMi 5304 / 5304M on stokerijarjestelman ohjaukseen tarkoitettu, automaat-
tisdatd -toiminnolla varustettu saadin.

Saadin ohjaa stokeripoltinta kattilaveden lampdétilan mukaisesti. Ohjaus tapahtuu joko Kiinteiden
asettelujen mukaisesti tai yleisimmin saatimen erityiselld automaattisdaté -ohjelmalla. Myés
lammityspiirin s&atdé ulkolampdtilan mukaisesti voidaan helposti toteuttaa TiiMi 5304 saatimen
kautta.

Valikkopohjaisen, suomenkielisen (ruotsi, englanti) kayttéliittyman ansiosta laitteen kaytté on
helppoa.

RS-232 tiedonsiirtolahddsta saadaan saatimen mittauslampétilat ja muut prosessitiedot vietya
tarvittaessa PC :lle tarkasteltavaksi, joko paikallisesti sarjaporttiyhteydella tai Intranetin/Internetin yli
TiiMi LAN-Set lisdvarustepaketin avulla.

TiiMi GSM-Set on puolestaan GSM-modeemin sisaltdva paketti, jonka kautta saatimen tarkkailu
onnistuu PC:lla modeemiyhteyden kautta paikasta riippumatta. Lisdksi GSM-modeemi voidaan
ohjelmoida niin, ettd se lahettad saatimen halytysviestit GSM tekstiviestina haluttuihin GSM-
puhelinnumeroihin.

HUOM! Tama kayttdohje patee seka saatimelle TiiMi 5304 etta TiiMi 5304M.
Malli 5304M on toiminnoiltaan rajoittuneempi, eika siind ole kaikkia niita
ominaisuuksia, jotka tassé ohjekirjassa on esitetty. Saatimien kytkenta on
paaosin samanlainen, mutta joitain poikkeuksiakin 16ytyy. Molemmille
saatimille on esitetty oma kytkentékaavio ja valikkotaulukko, joista erot
selviavat. Muuten ohjekirja noudattelee TiiMi 5304 sdatimen rakennetta.

Copyright Team-Control Oy, oikeudet muutoksiin pidatetaan.
TiiMi on Team-Control Oy:n rekister6ima tavaramerkki.

TEAM TiiMi 5304
v 1.50
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TiiMi5S304

SAADIN

Stokerisdadin
1 kpl lammityksen s&atopiiri

YLEISTA

KAYTTOJANNITE

24 VAC /3 VA

TULOT

3 kpl sadatéanturi

TEO ULKOLAMPOTILA Ulkolampétila -55.0 ... +63.5 °C
TE1 LM MENO Lammityspiirin menoveden lampétila 0.0...125.0°C
TE2 KATTILALAMPOTILA Kattilan vesitilan lampétila 0.0...125.0°C

HUOM ! Kaikki jarjestelmassa kaytettavat lampadtila-anturit ovat digitaalisia TiiMi antureita.
Jos kattilalampétila ylittda +100 °C, tulee kayttaa tarkoitukseen sopivaa TiiMi erikoisanturia.

Digitaalitulot
HOME Palopaéan tyrkkijan kotiraja
CAP Kapasitiivinen anturi (valisuppilon pinnan valvonta)
FAIL Vikatieto Liekinvalvonta, moottorinsuojakatkaisijoiden halytysapukoskettimet,

polttoainesailién kannen valvonta, siirtymisen valvonta yms.

BACK Takapalon valvonta

Muut tulot
Ut Alipainelahetin (0-10 VDC) (ei TiiMi 5304M)
U2 Jadnndshappilahetin (0-10 VDC) (ei TiiMi 5304M)

LAHDOT

Relekoskettimet

1 kpl potentiaalivapaa relekosketin puhaltimien ohjaukseen (NO1)
2 kpl potentiaalivapaa relekosketin sy6ttéruuvin ja varastoruuvin ohjaukseen (NO2/NO3) (TiiMi 5304M:ssé hélytyksille)
2 kpl potentiaalivapaa relekosketin tankopurkaimen ja tuhkaruuvin ohjaukseen (NO4/NO5)

Jannitelahdot

Y1 Lammityspiirin toimilaitteen ohjausviesti (0-10 VDC)

Y2 1. puhaltimen ohjausviesti (0-10 VDC)

Y3 2. puhaltimen ohjausviesti (0-10 VDC) (ei TiiMi 5304M)

PUSH Tyrkkijan apureleen (TiiMi 300) ohjausléhté (0/+10 VDC) (ei TiiMi 5304M)
ALRM Halytysviesti TiiMi 300 apureleelle (0/+5 VDC, max 5 mA)

Muut

1 kpl RS-232 tiedonsiirtoliitynta esim. GSM -modeemille tai PC:lle
(Saatimesta on saatavana myds versio sisdisella Ethernet -portilla 1&hiverkkoon liittdmisté varten)
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TiiMi5S304

MITAT

Moduulimitoitus, 6 DIN moduulia.
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SERSESTEE

ASENNUS
C -kiskoon
MUUTA
2x16 merkin taustavalaistu LCD-naytté (suomi/ruotsi/englanti)
Valikkopohjainen toiminta, kaytté nappaimilla
LED halytysvalo
Paristovarmennettu vuosikello

Irrotettavat, asennusta helpottavat pistokeliittimet
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TiiMi5S304

SAATIMEN KYTKENTA TiiMi 5304
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Tankopurkain
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LM Toimilaite
Y2-Jannitelahto
Y3-Jannitelahtd
Tyrkkija
Tyrkkijan kotiraja

KYTKENTAJARJESTYS (TiiMi 5304)

24VAC

1 c

2 NO1

3 o

4 NO2
5 c

6 NO3
7 =

8 NO4
9 c

10  NO5
1 -

12 Y1

13 G,

14 Y2

15 Y3

16 G,

17  PUSH
18 HOME

230 VAC (in)

Puhaltimen relekosketin
(ei kaytéssa)
Varastoruuvin relekosketin
230 VAC (in)

Syéttdéruuvin relekosketin
(ei kaytéssa)
Tankopurkaimen relekosketin
230 VAC (in)

Tuhkaruuvin relekosketin
(ei kaytéssa)

LM toimilaitteen ohjausl&htd (o-10 vbc)

Maataso

1. Puhaltimen ohjauslahté (0-10 vDC)
2. Puhaltimen ohjauslahtd (0-10 vbc)
Maataso

Tyrkkijan ohjauslahté (o/+10 vDC)
Tyrkkijén kotiraja (digitaalitulo)
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8 C NO1 NO2 C NO3 NO4 C NO5 c:}:) g
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19 G Syéttdjannite 24 VAC
20 GO Syéttéjannite 24 VAC
21 TEO Ulkoanturi / Ulkoinen hélytys (digitaalitulo)
22 G, Maataso
23 TE1 Lammityspiirin menovesianturi
24 TE2 Kattilan [ampétila-anturi
25 G, Maataso
26 CAP Pintavahtianturin tulo, suppilo (digitaalitulo)
27 U1 Alipainelahettimen tulo (0-10 vDC)
28 G, Maataso
29 FAIL Toimintahé&iridtulo (digitaalitulo)
30 BACK Takapalonvalvontatulo (digitaalitulo)
31 G, Maataso
32 ALRM Halytyslahtd (0/+5 vDC, max 5 mA)
33 U2 Jaannéshappildhettimen tulo (0-10 vDC)
34 G, Maataso
35 TxD RS-232 tiedonsiirtoportti (transmit)
36 RxD RS-232 tiedonsiirtoportti (receive)
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TiiMi5S304

SAATIMEN KYTKENTA TiiMi 5304M
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KYTKENTAJARJESTYS (TiiMi 5304M)
1 C 230 VAC (in) 19
2 NO1 Puhaltimen relekosketin 20
3 - (ei kaytossa) 21
4 NO2 Varastoruuvin relekosketin 22
5 C 230 VAC (in) 23
6 NO3 Syéttdéruuvin relekosketin 24
7 - (ei kaytossa) 25
8 NO4 Halytyksen relekosketin 26
9 C 230 VAC (in) 27
10 NO5 Halytyksen relekosketin 28
11 - (ei kaytossa) 29
12 Y1 LM toimilaitteen ohjausl&htd (o-10 vbc) 30
13 G, Maataso 31
14 Y2 Puhaltimen ohjauslahté (0-10 vDC) 32
15 Y3 Janniteldhtd (+5 VDC max. 5 mA) 33
16 G, Maataso 34
17 PUSH El KAYTOSSA 35
18 HOME El KAYTOSSA 36

GO
TEO
o
TE1
TE2

CAP
U1

FAIL
BACK
ALRM
U2

o
TxD
RxD

Syéttdjannite 24 VAC
Syéttéjannite 24 VAC

Ulkoanturi / Ulkoinen hélytys (digitaalitulo)
Maataso

Lammityspiirin menovesianturi
Kattilan [ampétila-anturi

Maataso

El KAYTOSSA

EI KAYTOSSA

Maataso

Toimintahé&iridtulo (digitaalitulo)
Takapalonvalvontatulo (digitaalitulo)
Maataso

Halytyslahtd (0/+5 vDC, max 5 mA)
EI KAYTOSSA

Maataso

RS-232 tiedonsiirtoportti (transmit)
RS-232 tiedonsiirtoportti (receive)
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TiiMi5S304

SAATIMEN DIGITAALITULOJEN TOIMINTA

HUOM! Kaikki digitaalitulot kytketdan saatimen mittamaatasoa G, vasten.

Digitaalitulot toimivat seuraavasti:

18 HOME

21 TEO

26 CAP

29 FAIL

30 BACK

Sé&adin saa tiedon tyrkkijan kotirajasta, kun tulo on sulkeutunut G,:aa vasten.

Ulkoanturin tilalle (tai rinnalle) voidaan kytkea jokin ulkoinen hélytys. Ominaisuuden avulla
tdmakin halytystieto voidaan siirtda saatimen kytketyn GSM-modeemin avulla haluttuun
puhelimeen. Ulkoinen halytys aktivoi myds saatimen halytyslahdon.

HUOM ! Jos hélytys on kytketty ulkoanturin rinnalle, niin silloin ulkoisen halytyksen ol-
lessa aktiivisena, sdadin sdataa lammityspiirin lampétilan olettaen ulkolampdti-
laksi -50 °C.

Sy6ttéruuvin ja varastoruuvin valisen suppilon pintavahti, esim. kapasitiivinen tai optinen
anturi, tulee kytkea seuraavasti. Kun anturi reagoi, valille CAP-G, kytketty potentiaalivapaa
kytkin avautuu - pinnan tason alittaessa anturin kytkin sulkeutuu. Katso lisatietoja kayttdoh-
jeen kohdasta KATTILA / STOKERI.

Toimintahairiétuloon kytketddn mm. liekinvalvonta ja moottorinsuojakytkimet. Tulo on
toimintatavaltaan avautuva eli halytyssilmukan 29-G, avautuessa saadin tunnistaa toiminta-
hairién.

Takapalon valvonta -tulo toimii samalla periaatteella kuin toimintahairiétulo eli halytyssilmu-
kan 30-G, avautuessa saadin tunnistaa takapalon.

TiiMi 1027 kattila-anturin tilalla voidaan jarjestelmassa kayttaa vaihtoehtoisesti myos erillisté ulkoista termostaattia.
Termostaatti kytketdan kattila-anturin TE2 tilalle. Talléin on TE2 anturi aseteltava KAYTETTAVAT ANTURIT -valikos-
ta pois kaytdsta. Jarjestelmassa tulee lisaksi kayttaa erillista ylilampoétermostaattia.

Halytyksen janniteldhddn toiminta :

32 ALRM

KAAPELOINNISTA

Halytyslahtd Halytys ei aktiivinen / aktiivinen 0V/+5VDC

Halytyslahddn avulla voidaan TiiMi 300 relemoduulia apuna kayttden ohjata esim. erillista
hélytysmerkkivaloa tai -summeria.

HUOM ! Halytyslahdén maksimikuormitus 5 mA, joten siihen El SAA KYTKEA muuta
kuin tarkoitetukseen soveltuvan TiiMi 300 relemoduulin.

Jarjestelman moitteettoman ja tarkoituksen mukaisen toiminnan kannalta on digitaalildhtdjen /-tulojen osalta
ensiarvoisen tarkeatd noudattaa valmistajan suosittamia kaapelityyppeja ja kaapelointiohjeita.
KYSY TARVITTAESSA LISATIETOJA!

Yleisohje

Anturikaapelit, ja tiedonsiirtokaapeli Datajamak tai Datacell
Digitaalitulot /-1ahdot KLMA

Suojavaipat kytketdan Gj:aan ja VAIN saatimenpuolipdassa.

Team-Control Oy
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TiiMi5S304

SAATIMEN NAPPAIMISTO

Saadinta kaytetaan viiden painikkeen avulla, joiden toiminta on seuraavanlainen :
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Siirtyminen valikossa / alavalikossa

Siirtyminen valikosta alavalikkoon /
Asetusarvon pienentaminen

Asetusarvon suurentaminen /

Asetuksen tilanvaihto (ndppain alaspainettuna) /
Automaattitunnistuksen kaynnistys /
Autoskannaus paalle/pois

Esiohjelmoitujen sdatéparametrien valinta

I DERUSHATTTH I @ | 0TS IRED I
@l 43 @ l 45
s, | [ [ ]
)] e o el
| ‘ ‘ | | §|_E]_ ALAVALTEED
PIIRI Siirrytdan saatopliirista tai otsikosta toiseen
ESC Paluu wvalikosta tai alavalikosta perusnayttoon

@ ALANUOLI Siirryt&aan valikossa tail alavalikossa seuraavaan asetukseen

@ SIVUNUCLI Siirrytaan valikosta alavalikkoon

B MIINUS Pienennetasan asetusarvoa

PLUS Suurennetaan asetusarvoa

o/ OFF Vaihdetaan asetuksen tilaa tai kaynnistetadn automaattinen tunnistus
o Perusnaytossa vaihdetaan autoskannauksen tilaa

Tarkemmat nappéinten kayttdéon liittyvat ohjeet on kerrottu kunkin toiminnon selityksen

yhteydessa.
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TiiMi5S304

SAATIMEN KAYTTOONOTTO

TiiMi 5304 saatimeen on ohjelmoitu kayttéénottoa helpottava
AUTOMAATTINEN TUNNISTUS -toiminto, joka kdynnistetdan seuraavasti :

Kun kaikki tarvittavat fyysiset kytkennat on suoritettu ja tarkastettu,

pida saatimen ON/OFF nappainta pohjassa ja kytke sdatimen kayttdjannite. \M\
(Automaattisen tunnistuksen voi kaynnistadd myés ASETUKSET valikosta) —
S&adin kaynnistda automaattisen tunnistuksen, jossa otetaan kayttd6n asennetut E\ V
anturit ja tehdaan halutut alkuasetukset. .

AUTOMAATTINEN

TUNNISTUS

* 4s
KIELI/LANGUAGE
SUOMI
|
ULKOLAMPOTILA

TEO0 KAYTTOON
|
I'1s

J

KATTILALAMPO
TE2 KAYTTOON

{1s

OLETUKSIEN LUKU

ol B

OLETUKSIEN LUKU

{28

U2 KAYTOSSA

EI

@ l 8s / Kaynnistys

TiiMi 5304 X.XX

Automaattitunnistuksen aikana kaikki saatotoiminnat ovat pysahdyksissa !

Muista aina kdyda automaattinen tunnistus loppuun asti. Vasta sen jalkeen saadin
aloittaa saatétoiminnat asettelujen mukaisesti.

Team-Control Oy TiiMi 5304 Kaytt6opas Sivu 11
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TiiMi5S304

AUTOMAATTITUNNISTUKSEN VAIHEET

KIELEN
VALINTA

ANTURIEN
KAYTTOONOTTO

OLETUKSIEN LUKU

U2 KAYTOSSA

YLEISTA

Aluksi saadin kysyy haluttua naytén kielta. Vaihtoehdot ovat suomi, ruotsi
tai englanti. Valinta tapahtuu ON/OFF n&ppaimella.
Seuraavaan vaiheeseen siirrytddn ALANUOLI n&ppaimella.

Saéadin tunnistaa automaattisesti kytketyt anturit, ja nimeaa ne kytkenta-
pisteiden mukaisesti.

HUOM ! Saadin olettaa, etta anturit on kytketty kuten kytkentakuvissa on
esitetty.

Saéatimeen on valmiiksi ohjelmoitu oletusasetukset kullekin eri lammitys-
muodolle. Jos saadin on ollut jo kaytdssa, ja asetusarvot on viritetty koh-
dalleen, voidaan oletukset jattaa lukematta. Nain jo viritetyt arvot saily-
vat.

U2 Jaanndshappitulon kayttddnottovalinta.

Automaattitunnistuksen aikana kaikki saatotoiminnat ovat pysahdyksissa !

Muista aina kayda automaattinen tunnistus loppuun asti. Vasta sen jalkeen saadin
aloittaa saatétoiminnat asettelujen mukaisesti.

Team-Control Oy
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TinVIii5S304 MENU / PERUSNAYTTO

[PERUSNAYTTG]

PERUSNAYTTO
‘PERUSNAYTT@ ‘ .
=
3
<
pa
25
=
s
Ma 12:00 -
01.11.2004 3
|—
LM 50.0% s
( 70.0°C) 70.0°C 2
s |
STO 1.0-TEHO L
( 80.0°C) 80.0°cC ‘Z’
a
Ul i
30.0% =
=
Y2 5
40.0% ‘»
<
Y3 & U2 40.0% @
(8.0%) 8.0% S
7]
ULKOLAMPOTILA <
20.0°C 2
<
LM MENO X
70.0°C N
KATTILALAMPO
80.0°C
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TiiMi5S304

PERUSNAYTTO

PERUSNAYTTO -valikossa on nahtavilla jarjestelmassa kaytdssa olevien toimintojen hetkelli-
set arvot ja tilat. Perusnaytén voi asettaa joko skannaamaan tietoja automaattisesti tai manuaa-
lisesti ndppainpainalluksesta. Toimintatila vaihdetaan ON/OFF n&ppéaimella ja kasinselaus
tapahtuu ALANUOLI n&ppaimella.

PERUSNAYTON TILAT

Viikonpaiva, kellonaika ja kalenteri

[PERUSNI\YTT(")J

Lammityspiirin (LM) tila. Venttiilimoottorin ohjausviestin suuruus.
Asetellun lAmmityskdyran mukainen, saatimen laskema lammityspiirien menoveden |ampétila-asetus (suluissa) ja
menoveden mittauslampdtila (TE2).

Stokerin toimintatilan nayttd o

Ylarivilla ndytetdan valittu/kaytéssé oleva tehoasetus 1.0-4.0. Jos toimintatavaksi valittu AUTOSAATO niin lukema
esitetdan aaltosulkeissa { }. Alarivilla sulkeissa kattilan hetkellinen asetus-arvo ja vieressa kattilan hetkellinen 1ampé-
tila (anturi TE2).

Alipaineldhettimelta tulevan ohjausviestin0-10 VDC suuruus prosenttiarvona (30.0 % = 3.00 VDC)

Ensidilma puhaltimen saatéviesti sdatimeltad. Y2 /0-10 VDC.

Toisioilma puhaltimen s&atdviesti sdatimelta (40% ; Y3/0-10 VDC) ja

jaannéshappilahettimelté (lambda) tuleva ohjausviesti (8% ; U2 / 0-10 VDC).

Huom! Jaanndshappilahettimelta tulevan ohjausviestin U2 0-10VDC jannitetulon arvo voidaan skaalata

naytettavaksi laitteen naytdssa joko asteikolla 0-100% <> 0-10 VDC tai kuten tassa, valmiiksi TiiMi
2400 Jaannodshappildhettimelle skaalattuna 0-25.5% <> 0-10 VDC jolloin ndyt6ssa nékyva arvo on
suoraan jadnndéshapen maaraan savukaasuissa.

Jos U2 tulo ei ole kaytéssa, naytetdan perusnaytén tdssa kohdassa ainoastaan Y3 ohjausviestin arvo.

Kaytdssa olevien lampédtila-anturien mittauslampétilat

TEO ULKOLAMPOTILA
TE1 LMMENO
TE2 KATTILALAMPO

NAYTON TAUSTAVALO

Oletuksena saatimen naytdn taustavalo ei pala jatkuvasti, vaan syttyy kun jotain sdatimen nappainta paine-
taan. Taustavalo voidaan kuitenkin asettaa palamaan jatkuvasti, valitsemalla ASETUKSET -valikosta TAUS-
TAVALO AINA -valinnaksi ON.

Team-Control Oy TiiMi 5304 Kaytt6opas Sivu 14



TiiMIi 5304 MENU / LAMMITYS

LAMMITYS

|LAMMITYS |
s

LM MENOVESI KUN
ULKO=20 70.0°C

[LAMMlTYsJ

LM MENOVESI KUN
ULKO=-20 80.0°C

LM MAKSIMI
80.0°C

LM MINIMI
70.0°C

LM P-ALUE
50.0°C

LM I-AIKA
00 s

LM MAN.AJO 50%
( 70.0°C) 70.0°C

VALIKKOKUVASSA OLEVAT SAATIMEN TEHDASASETUSARVOT OVAT VAIN SUUNTAA-ANTAVIA !

Team-Control Oy TiiMi 5304 Kaytt6opas Sivu 15




TiiMi5S304

LAMMITYS

LM LAMMITYS -valikossa voidaan tehda seuraavat ohjelmoinnit:

LM MENOVESI KUN Lammityspiirin asetuslampétila (TE1), kun ulkolampétila

ULKO = 20 10.0..100.0°C  TE0y 'on 420 astetta,

LM MENOVESI KUN 10.0 ... 100.0 °C Lammityspiirin asetuslampétila (TE1), kun ulkoldmpétila
ULKO = -20 (TEQ) on -20 astetta.

LM MAKSIMI 20.0...120.0°C Lammityspiirin maksimilampétila.

LM MINIMI 10.0 ... 100.0 °C Lammityspiirin minimilampétila.

LM P-ALUE 0.5...120.0 °C Lammityspiirin saadoén (saatéviesti Y1) suhdealue.

LM I-AIKA 1..240s Lammityspiirin sd&ddoén integrointiaika.

LM MAN.AJO s Lammityspiirin saatéviestin Y1 manuaaliohjaus.

(- ja + nappaimilla).

KATTILAN LAMPOTILAN OHJAUS ULKOLAMPOTILAN MUKAAN

Sé&atimessa on erikoisominaisuus, jonka avulla my6és kattilan [Ampétila voi ohjautua asetellun lammityskayran

[LAMMlTYsJ

mukaisesti. Taman ominaisuuden avulla kattilan |Ampétila voidaan paremmin optimoida pysymaéan kuormitusti-

lanteen mukaisena (kesalld matalampi kuin talvella).

Toiminto otetaan kayttddn asettamalla KATTILA/STOKERI valikossa asettelemalla STO KATTILAN ASETUS

arvo niin pieneksi (0.0 °C), etta nayttddn ilmestyy El. Talldin siadin pita4 kattilan asetuksen LAMMITYS

valikossa asetellun lammityskayran mukaisena. Jarjestelmassa tulee tietenkin olla myds ulkolampétila-anturi

TEO.

Jos jarjestelmaan on lisaksi kytketty lammityspiirin anturi TE1 ja [Ammityspiirin sdatéventtiilin venttiilimoottori
Y1, niin voi olla tarpeen asettaa kattilan 1&mpédtilan olemaan hieman yli asetellun lAmmitysk@yran mukaisen

lAmpétilan, jolloin kattilassa on hieman “puskurointia”. Tata varten STOKERI/KATTILA valikossa on asetusarvo

STO LM-LISAYS, jolla maaritetaan tuo ko. kattilan lampétila-asetuksen liséysarvo.

e v )
g Maksimi LAMMITYSKAYRA
80 -~

i Meno kun
70 ulko=-20
60

50
40 - ulko=20

30 7 Minimi
204 . e

10 A

-30 25 -20 15 10 -5 0 5 10 15 20 25
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TinVIii5S304 MENU / STOKERI/KATTILA

STOKERI/KATTILA ;
@ z
4s
-
m — =
STO KAYTETTAVAT <
ASETUKSET 1.0 Y
- @ =
STO TEHOKAYNTI TK 1.0-PULSSI =
> - 2.0 s S
STO YLLAPTTO » | YP PULSSI TK 1.0-TAUKO ) )
> 3.0 s 10.0 s w <
STO AUTOSAATO AS KAYTOSSA YP TAUKO TK 1.0-Y2 = -
> EI 240 s 40.0% — |:
AS P-ALUE YP Y2 TK 1.0-Y3 ; =
15.0°C 20.0% 40.0% <L
AS I-AIKA YP Y3 TK 2.0-PULSSI E ¥
8 min 20.0% 2.0 s > E
YP Y-PULSSITUS TK 2.0-TAUKO o w
EI 8.0 s !
STO U2 U2 KAYTOSSA YP PUHALTIMET TK 2.0-Y2 5 (@]
> EI EI 60.0% = -
U2 ASETUS TK 2.0-Y3 (2]
| 8.0% | 60.0% ‘ E ——/
U2 P-ALUE TK 3.0-PULSSI (/)]
13.0% 2.0 s )
STO KATTILAN U2 I-AIKA TK 3.0-TAUKO -
ASETUS 80.0°C 60 s 6.0 s (L}J)
STO LM-LISAYS U2 Y3-MUUTOS TK 3.0-Y2 b4
0.0°C 20.0% 80.0%
()]
STO HYSTEREESI U2 Y3-MAKSIMI TK 3.0-Y3 <
8.0°C 100.0% 80.0% a
STO KATTILAN U2 Y3-MINIMI TK 4.0-PULSSI 5L
HAL.RAJA 100.0°C 10.0% 2.0 s [TT]
U2 HALYTYSRAJA TK 4.0-TAUKO -
1.0% 4.0 s =
U2 0-25.5% TK 4.0-Y2 L
OoN 100.0% =
STO MUUT SUPPILON TAYTTO- TK 4.0-Y3 =
> | VALT 120 s 100.0% L
STO MANUAALIAJOT MAN Y2 SUPPILON TAYTTO- <
> 0.0% AIKA 120 s (/2]
MAN Y3 T-PURKAIMIEN -
0.0% KAYNTI 120 s <L
MAN PUHALTIMET TUHKARUUVIN E
EI PULSSI 1200 s ESC =
MAN VARASTORUUVI TUHKARUUVIN n ole
ToRKARUUVIN . |——= PERUSNAYTTOON 2
MAN SYOTTORUUVI TYRKINNAN |
TAUKO 300 s Huom! . - . 8
Perusnayttdodn paasee
MAN T-PURKAIMET AJO TAKA- . e <
PALOSSA 60 s painamalla ESC-painiket{ as
| MAN TUHKARUUVI | ‘ ALIPAINEEN missa tahansa valikossal 2D
HAL.RAJA 0.0% tai alavalikossa X
MAN TYRKKIJAT SUPPILON TAYNNA- (@]
OLOAIKA 60 s 4
VARASTORUUVIN ¥
PYORAYTYS 10 s |
>
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TiiMi5S304

STOKERI/KATTILA

STOKERI/KATTILA -valikossa ohjelmoidaan stokerin toimintaan vaikuttavat saatéparametrit.

STO KAYTETTAVAT ASETUKSET tilassa voidaan manuaalisesti valita mitd ohjelmoituja saatéparametreja jarjestel-

massa kaytetaan.

STO TEHOKAYNTI alavalikossa asetellaan tehokayntiparametrit (1.0 /2.0 / 3.0 / 4.0).

TK PULSSI 05..25.0s Syé6ttdruuvin tydjakson pituus tehokaynnilla
TK TAUKO 0.5...125.0 s Syé6ttdruuvin taukojakson pituus tehokaynnilla —
TKY2 0..100 % Ensiéilmapuhaltimen saatéviestin suuruus j
|—
TK Y3 0..100 % Toisioilmapuhaltimen saatoviesti I::
X
STO YLLAPITO alavalikon arvot méérittdvat stokerin taukojakson toiminnan. E
S
YP PULSSI 05..25.0s Sy6ttdruuvin tydjakson pituus yllapitokaynnilla (lz
YP TAUKO 10...1200 s Syéttéruuvin taukojakson pituus yllapitokaynnilla I
YP Y2 0...100 % Ensiépuhaltimen saatéviestin suuruus yllapidolla
YP Y3 0...100 % Toisiopuhaltimen saatéviesti yllapidolla
YP Y-PULSSITUS ON/El Jannitelahtéjen pulssitus yllapidolla yhdessa syéttéruuvin
pulssien kanssa.
YP PUHALTIMET ON/El Relelahddn (NO1) toiminta yllapidolla.
ON => rele vetaa, kun sybttéruuvi kay.
STO AUTOSAATO valikossa ohjelmoidaan automaattisen ohjaustavan saétéparametrit. (Lisatietoja mydhemmin
tdssa oppaassa)
STO U2 valikon arvot mé&arittavat sdatimen U2 jannitetuloon kytkettavan jadnndshappildhettimen vaikutuksen
prosessin toimintaan. (Lisatietoja mydhemmin tdssa oppaassa)
STO KATTILAN ASETUS maérittda halutun kattilalampétilan.
STO LM LISAYS asetuksella maéritelldan kuinka monta astetta yli lAmmityspiiriasetuksen kattilan lampétilaa pide-
taan, jos kaytéssa on lammityskayran mukainen kattilalampétilan saaté.
STO HYSTEREESI arvo maarittda kattilanlampétilan, jossa siirrytdén tehokaynnilta yllapitojaksolle.
TE2 < KATTILAN ASETUS => Tehokéaynti
TE2 > KATTILAN ASETUS + HYSTEREESI=> Yll4pitokanti
STO KATTILAN HAL.RAJA on kattila-anturin TE2 lampétila, jonka ylittyessa saadin antaa kattilan lampétilan maksi-
mihé&lytyksen (viive n. 20 s).
STO MUUT valikossa on ohjelmoidaan muiden jarjestelmakomponenttien (varastoruuvi, tuhkaruuvi tms.) ohjaus.
STO MANUAALIAJOT valikkoon siirryttdessa voidaan jarjestelmaa ohjata kasiohjauksella esim. kayttéénottotilan-
teessa.
Team-Control Oy TiiMi 5304 Kaytt6opas Sivu 18



TinVIii5S304 STOKERI / TOIMINTASELOSTUS

Saadin ohjaa stokeripolttimen puhallinta ja sy6ttéruuvia kayttajan STOKERI/KATTILA -valikossa
tekemien asettelujen mukaisesti kuten seuraavassa toimintaselostuksessa on kerrottu.

TOIMINTASELOSTUS

Saatimen toimintatila riippuu séatimen STOKERI/KATTILA - STO AUTOSAATO - AS KAYTOSSA valinnan

tilasta. Valinnan ollessa AS KAYTOSSA ElI, toimii saadin “perinteisella” tavalla.

Syéttéruuvi ja puhaltimet noudattavat valitun mukaisia TEHOKAYNTI asetuksia, kunnes kattilan lampétila on
sama kuin KATTILAN ASETUS + HYSTEREESI-lampétila. Kun haluttu |ampétila saavutetaan, toimivat ruuvi ja

puhaltimet valittuja YLLAPITO -asetuksia noudattaen.

Kattilan lampétila / °C

80°C

72°C

[STOKERI/ KATTI LAJ

YLLAPITO TEHOKAYNTI

TAKAPALO

YLLAPITO

Aika

Jos takapalosta ilmaiseva digitaalitulo (BACK) aktivoituu (avautuva kosketintieto), antaa saadin halytyk-
sen ja ajaa sy6ttéruuvia eteenpain valikossa asetellun AJO TAKAPALOSSA ajan verran. Tama toiminto
antaa lisda toiminta-aikaa halytykseen reagoimista varten.
Takapalohalytys on aina kuitattava. Liséksi halytyksen syyn taytyy poistua ennen kuin laitteisto palautuu

normaaliin toimintatilaan.

KATTILAN YLILAMPO

Kattilan lampétilan (TE2) noustessa yli asetellun halytysrajan, antaa sadadin halytyksen ja jarjestelma
pysaytetaan. Halytys on kuitattava. Halytysviive on n. 20 s.

TOIMINTAHAIRIO

Muusta vikatilanteesta ilmoittavan FAIL -tulon (avautuva kosketintieto) aktivoiduttua sadadin pysayttaa
sy6ttéruuvin ja puhaltimen, ja antaa halytyksen. Ruuvit ja puhaltimet pysahtyvat, tyrkkijat jatkavat

toimintaansa kotirajalle saakka.

Team-Control Oy TiiMi 5304 Kayttoopas
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TiiMiS 304

STO AUTOSAATO

STOKERI/KATTILA - STO AUTOSAATO

STO AUTOSAATO valikossa ohjelmoidaan automaattisen tehons&adén saatéparametrit.

Automaattisaadoén ollessa kaytéssa pyrkii sdadin pitamaan kattilalampdétilan jatkuvasti asetusar-

vossaan.
AS KAYTOSSA Valitaan onko autosaatd -toiminto kaytdssa vai ei.
Jos toiminto ei ole kdytdssa, ohjataan stokeria kiinteasti
ON / El valinnan mukaisella teholla [1.0 /2.0 / 3.0 / 4.0] perintei-
sella tyd-tauko periaatteella.
(kts. STO YLLAPITO valikon tarkempi selvitys)
AS P-ALUE 05 . 120.0 °C Automaattinen tehons&ato -toiminnossa kaytettava suh- )
D ' dealue asetus, joka vaikuttaa sdadon “herkkyyteen”. 5
AS |-AIKA 1 120 min Automaattisaatd -toiminnossa kaytettava integrointiaika '|:
asetus, joka vaikuttaa sdadén “nopeuteen”. §
TOIMINTASELOSTUS e
X
TiiMi 5304 Saatimessa on tehokaynnille nelja aseteltavaa tehopistetta (1.0, 2.0, 3.0 ja 4.0). 8
4.0 On suurimman 'tehon' piste. Kussakin pisteesséa voidaan asettaa PULSSI, TAUKO, Y2 ja Y3 asetusarvot. 0
Taulukossa kuvassa on aseteltavien tehopisteiden tehdasasetusarvot. Tehdasasetukset ovat vain suuntaa anta- —
via.
TEHO-1.0 TEHO-2.0 TEHO-3.0 TEHO-4.0
PULSSI (s) 2.0 2.0 2.0 2.0
TAUKO (s) 10.0 8.0 6.0 4.0
Y2 (%) 60.0 70.0 80.0 90.0
Y3 (%) 60.0 70.0 80.0 90.0
12 50
10 60
— 9
= 8 0 <
% >
(@)
O 6 80 =
= N
>_
4 %0
2 100
1.0 2.0 3.0 4.0
Pienin ‘Teho' Suurin
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TiiMIi 5304 STO AUTOSAATO

STOKERI/KATTILA - STO AUTOSAATO

Aseteltujen tehopisteiden (esim. 2.0 ja 3.0) valilla 'tehoa’ voidaan kasvattaa lineaarisesti 0.1:n tarkkuudella (STO
KAYTETTAVAT ASETUKSET asetusarvolla) kuten alla olevasta taulukosta ilmenee. S&adin laskee pulssin 0.1 s,
tauon 0.5 s, Y2:n 0.4 % ja Y3:n 0.4 % tarkkuudella. Taulukon pydristysvirheet johtuvat sdatimen tavasta kéasitella
desimaaleja.

2.0 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 2.9 3.0
PULSSI (s) 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0

TAUKO (s) 8.0 8.0 8.0 7.5 7.5 7.0 7.0 7.0 6.5 6.5 6.0
Y2 (%) 70.0 70.8 72.0 72.8 74.0 75.0 76.0 77.0 78.0 | 79.0 80.0
Y3 (%) 70.0 70.8 72.0 72.8 74.0 75.0 76.0 77.0 78.0 | 79.0 80.0

Autosdadon (automaattinen saatd) ollessa paalla TiiMi 5304 saadin pyrkii pitamaan kattilalampotilan asetellussa
arvossa.

Kattilalampédtilan ollessa alle asetusarvon saadin kasvattaa 'tehoa' AS P-ALUE ja AS I-AIKA asetusarvojen
mukaisesti. Kattilalampédtilan ollessa yli asetuksen 'tehoa’ pienennetaan.

Jos kattilalampdtila kuitenkin nousee hystereesin verran yli asetuksen, saadin siirtyy yllapidolle. LAmpétilan
laskiessa maaratylle tasolle sdadin siirtyy jalleen tehokaynnille. Maaratty taso on STO KATTILAN ASETUS +
STO HYSTEREESI / 4. Esimerkiksi jos asetus on 80.0°C ja hystereesi 8.0°C, niin s&adin siirtyy yllapidolta
tehokaynnille 82.0°C:ssa. Yllapidolta tehokaynnille siirryttiessa sdadin jatkaa saatda siité 'tehosta’, jossa se
yllapidolle siirryttdessa oli.

(STOKERI/ KATTILAJ

Jos kattilan lampétila poikkeaa asetellusta, niin sdadin joko lisda tai vahentaa I-pistetta asetellun I-ajan vélein 0.1:11&
ja laskee P-vaikutuksen asetellun P-alueen mukaisesti. P-Vaikutus lasketaan kaavalla (STO KATTILAN ASETUS -
KATTILALAMPO £0.5) / AS P-ALUE * 3. Kerroin 3 tulee kaytettavasta tehoalueesta (4.0 - 1.0 = 3) ja £0.5 pitaa lisata
koska 0.5°C:n erolla sdadin kayttda vain l-aikaa. Kattilalampétilan ollessa yli asetuksen 0.5 lisdtdan muulloin vahen-
netdan. Lopullinen prosessissa kaytettava 'teho' saadaan kun I-piste ja P-vaikutus lasketaan yhteen.

P-Aluetta muuttamalla sdadin saadaan reagoimaan nopeasti muuttuneeseen kattilan lampétilaan. Mita pienempi
arvo, sita 'jyrkemmin' sd&din muuttaa 'tehoa’. Asetusta ei saa laittaa liian pieneksi koska silloin sdaté voi ruveta
huojumaan.

I-Ajalla saadin saataa 'perustehon’ sopivalle tasolle.

Kun autos&atd on kaytdssa 'teho' on merkitty aaltosulkeisiin (Esimerkiksi STO {1.0}-TEHO tai STO KAYTETTAVAT
ASETUKSET {1.0}). Jannitekatkon jalkeen saadin jatkaa saatoa siité 'tehosta’, johon se on manuaalisesti asetettu
STO KAYTETTAVAT ASETUKSET asetusarvolla (Jos asetusarvoa muuttaa autosdadoén ollessa kaytdssa, sdadin
tallettaa aaltosuluissa olevan arvon muistiin).

Alla olevassa kuvassa on esitetty tehonsaatétilanne, jossa kattilalampé laskee alle asetuksen (80.0°C). AS P-ALUE =
20.0°C ja AS I-AIKA = 10 min. |-Piste on aikaisempien tilanteiden perusteella saatynyt 2.0:aan. Alimmassa kayrassa
nakyy kattilan lampétila. Ylimmassa kayrassa nakyy lopullinen prosessissa kaytettava 'teho'.
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STO AUTOSAATO

STOKERI/KATTILA - STO AUTOSAATO

20...23 2.7 .27 3.1...3.1 29..26 2.7 .24 2.4..21 20..23
3.0 .
2.5 ' I, ‘Teho’ (I-Piste + P-Vaikutus)
2.0 I I_ I
0.0...03 0.6...0.6 0.9..09 06...0.3 0.3...0.0 00...-0.3 -0.3...0.0
10 )
<
0.5 '_'I P-Vaikutus =
|—
I | =
0.0 <
L | X
—
o
w
2.0 2.1 2.2 2.3 2.4 2.4 2.3 ¥
3.0 8
(7]
25 |-Piste —
2.0
80.0...77.5 75.5...75.5 735...73.5 75.5...77.5 75.5 ... 80.0 80.0...82.5 | 82.2...80.0
85
80 | | I I Kattilalémpd (°C)
75
10 20 30 ' 40 50 60 70
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STO U2 (Jaannoshappi)

STOKERI/KATTILA - U2

STO U2 valikon arvot mé&arittavat sdatimen U2 jannitetuloon kytkettavan jaadnndshappildhettimen vaikutuksen

prosessin toimintaan.

Kun jarjestelmaan on liitetty jadnndshappildhetin, ohjaa se toisioilmapuhaltimen pyérimisnopeutta eli palamisproses-
siin johdettavaa ilmamaaraa aseteltujen rajojen puitteissa.

Valitaan onko autos&ato -toiminto kaytdssa vai ei.
Jos toiminto ei ole kaytdssa, ohjataan stokeria kiinteasti

U2 KAYTOSSA ON /El valinnan mukaisella teholla [1.0 / 2.0 / 3.0 / 4.0] perintei-
sella tyd-tauko periaatteella.
(kts. STO YLLAPITO valikko) —
U2 ASETUS 0.0 ... 100 % Jaannoéshapen / U2 -tulon asetusarvo. j
|—
5 Automaattinen tehons&atoé -toiminnossa kaytettavéa suh- =
Uz EbUE 25 oo TZLHE dealue asetus, joka vaikuttaa sdadoén “herkkyyteen”. §
Automaattisaatd -toiminnossa kaytettava integrointiaika o
Uz Ll 1o 2508 asetus, joka vaikuttaa sdadén “nopeuteen”. '5"4
(@)
Jaannoéshapen suurin mahdollinen poikkeutus toisioilma- -
e AL O . B0 % puhaltimen Y3 janniteviestiin. (2]
U2 Y3-MAKSIMI 0.0 ... 100 % Toisioilmapuhaltimen Y3 janniteviestin maksimiarvo.
U2 Y3-MINIMI 0.0... 100 % Toisioilmapuhaltimen Y3 janniteviestin minimiarvo.
U2 HALYTYSRAJA 0.0 ...100 % Jaannéshapen halytysraja-arvo.
U2 tulon skaalauksen asettelu vastaamaan TiiMi 2400
jaanndshappilahettimen mittausaluetta siten, etta TiiMi
U2 0-25.5% ON / El 5304 saatimen U2 arvot nayttavat suoraan todellista
jaanndshapen %-arvoa [0-25.5 % happi | 0-10 VDC U2]
eika U2 tulon jannitearvoa.
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STOKERI/KATTILA - MUUT

STO MUUT valikon arvot maarittavat sdatimen ohjaamien muiden jarjestelmakomponenttien toiminnan.

SUPPILON TAYTTO-

Varastoruuvin ja syéttéruuvin valisen suppilon taytté-

VALI o 2s véliaika laskettuna sy6ttéruuvin ajopulsseista.
SUPPILON TAYTTO- Jos suppilon pinta ei nouse kapasitiivisen anturin
AlIKA 10...1200 s (CAP) tasolle téassa ajassa, kdynnistaa saadin tanko-
purkaimien toiminnan.
T-PURKAIMIEN Tankopurkaimien kayntiaika.
KAYNT 10...1200 s f?:
TUHKARUUVIN Tuhkaruuvin kayntiaika. =
PULSSI 10 ...2550 s E
TUHKARUUVIN : Tuhkaruuvin taukojakson pituus. X
TAUKO 10 ... 2550 min E
L
TYRKINNAN 10 . 1200 s Palopaan tyrkkijoiden taukojakson pituus. Tydjakson é
TAUKO pituus kestda niin kauan kunnes tyrkkijat saavuttavat =
kotirajan uudestaan (HOME, digitaalitulo) (7))
——/
AJO TAKA- 0.120s Syé6ttéruuvin pakkoajoaika takapalotilanteessa.
PALOSSA
ALIPAINEEN Alipainelahetintulon U1 halytysraja, jonka alittuessa
HAL.RAJA 0.0 ... 100 % saadin halyttaa. (poissa kaytdsta, kun asettelu on
0.0%)
SUPPILON TAYNNA- Mikéli suppilon pinta ei ole tissé ajassa laskenut alle
OLOAIKA 1..250s kapasitiivisen anturin rajan, tekee saadin pakollisen
varastoruuvin pyodratyksen (kts. seuraava kohta).
VARASTORUUVIN Varastoruuvin pyoraytysaika (kts. edell. kohta), jonka
PYORAYTYS 0..120s tarkoituksena on poistaa anturin tunnistusalueelle
mahdollisesti juuttunut risu tms. roska.
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VARASTORUUVIN JA TANKOPURKAIMEN TOIMINTA

Jos polttoaineen pinta on virran kytkeytyessé alle kapasitiivisen anturin (saatimen liitinvalille CAP-G, kytketyn
pintavahti anturin kosketin on kiinni), ajaa sd&din varastoruuvia kunnes kosketin avautuu. Kéaytettdessa
VC11RT92410M anturia, kosketin sulkeutuu heti kun pinta on alle anturin. Polttoaineen pinnan noustessa
anturin tasolle kaynnistyy anturiin aseteltu viive, jonka jalkeen kosketin avautuu.

Kun polttoaineen pinta laskee alle kapasitiivisen anturin, laskee sdadin sy6ttéruuvin pulssit. Pulssien yhteen-
lasketun ajan ylittdessa suppilon tayttévali -asetuksen kaynnistda sdadin varastoruuvin.

Jos suppilo ei tayty asetellussa ajassa, kdynnistyvat tankopurkaimet (varastoruuvi pyorii edelleen). Jos
suppilo tayttyy tankopurkaimen ajoaikana, pysayttaa saadin varastoruuvin. Tankopurkaimet ovat kdynnis-
sa kunnes niille asetettu purkaimien kayntiaika -asetus tulee tayteen.

Jos suppilo ei tayty purkaimien ajoaikana, sdadin pysayttaa purkaimet (varastoruuvi jatkaa pydrimista) ja
suppilon tayttévali laskuri kdynnistyy. Jos suppilo ei tayty asetellussa ajassa kaynnistyvat tankopurkaimet
uudelleen.

Varastoruuvin ja tankopurkaimien toiminta on samanlainen yllapidolla ja tehokaynnilla. Halytystilanteessa
varastoruuvia ja purkaimia ei ajeta.

[STOKERI/ KATTI LAJ

PALOPAAN TYRKKIJOIDEN TOIMINTA

Jos tyrkkijat eivat kayttdjannitteen kytkeytyessa ole kotirajalla (rajakosketin kiinni), niin sdadin ajaa tyrkkij6ita
kunne ne saavuttavat kotirajan (Jotta sdadin ehtii reagoida, tulee rajakoskettimien olla sulkeutuneena yli 0.5
sekuntia.)

Kun tyrkkijat ovat olleet tyrkinnan taukoajan (Alue on 10 - 1200 s, tehdasasettelu 300 s = 5 min) kotirajalla,
saadin kaynnistaa tyrkinnan (ajaa tyrkkij6itéa “vakisin”, kunnes ne poistuvat kotirajalta vahintdan sekunniksi.
Taman jalkeen saadin ajaa tyrkkijéita kunnes ne tulevat takaisin kotirajalle).

Toiminta on samanlainen seka yllapidolla etta tehokaynnilla. Halytystilanteessa tyrkinta ei kdynnisty.

TUHKARUUVIN TOIMINTA

Kun tuhkaruuvin taukoaika on kulunut, ajaa saadin tuhkaruuvia asetellun pulssiajan verran, jonka jalkeen
seuraa taas tauko.

Toiminta on samanlainen yllapidolla ja tehokaynnilla. Halytystilanteessa tuhkaruuvia ei ajeta.

Virran kytkeytyessé ja manuaaliajosta palattaessa ensimmainen pulssi ajetaan 20 min kuluttua.
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ASETUKSET

ASETUKSET

48

2

(ASETUKSETJ

AIKA & PVM VIIKONPAIVA
> Ma 12:00
KIELI/LANGUAGE TUNNIT
SUOMI Ma 12:00
SMS-TESTAUS MINUUTIT
ON Ma 12:00
SMS—TASATUNNEIN PAIVA
EI 01.11.2004
AUTOM.KESAATIKA KUUKAUSI
ON 01.11.2004
TAUSTAVALO AINA VUOSI
EI 01.11.2004
ERIKOISVALIKOT
ON
Y2 & Y3
ON
KAYTETTAVAT ULKOLAMPOTILA
ANTURIT > TEO ON
LM MENO
TE1 ON
KATTILALAMPO
TE2 ON
ANTURIEN NIMET TEO NIMENVATIHTO TEO 1,MERKKI
> ULKOLAMPOTILA - ULKOLAMPOTILA
AUTOMAATTINEN TE1 NIMENVAIHTO TEO 2,MERKKI
TUNNISTUS LM MENO > ULKOLAMPOTILA
TE2 NIMENVAIHTO TEO 3,MERKKI
KATTILALAMPO > ULKOLAMPOTILA
TEO 4,MERKKI
ULKOLAMPOTILA
TEO 5,MERKKI
ULKOLAMPOTILA
TEO 6,MERKKI
ULKOLAMPOTILA
1
|
TEO 15.MERKKI
ULKOLAMPOTILA
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Saatimessa on paristovarmennettu vuosikello.

Ma 12:00
01.01.2000

Kellonaika ja paivamaara asetellaan seuraavasti:

__ ASETUKSET
CIIRe
AIKA & PVM _| viIRONPAIVA
Mene ASETUKSET -valikon > | [Ma 12:00
kohtaan AIKA & PVM TUNNIT
Ma 12:00
Siirry SIVUNUOLI nappéimelld alavalikkoon, ja %;N&Ig?gg
muuta kelloa seké paivyrid. Muutos + nappaimella, —
. . . - . PAIVA
siirtyminen valikossa ALANUOLI nappaimella. D 000
KUUKAUST
01.01.2000
VUOSI
01.01.2000
KESAAIKA

Saatimeen on ohjelmoitu automaattinen kesa- / talviajan vaihto toiminto, joka voidaan haluttaessa kytkea
pois paalta. Toiminnan kytkeminen tapahtuu pitdmalla ON/OFF n&ppainta alas painettuna kolmen (3) sekun-
nin ajan.

PARISTON VAIHTO

Sé&atimessa on vaihdettava kellonvarmistus paristo (Lithium 3V, CR 1616). Paristo sijaitsee sadatimen kotelon
kannen alla, ja vaihtotyd kannattaa jattdd ammattimiehen tehtéavaksi.
Paristoa vaihdettaessa tulee kiinnittda huomiota napaisuuteen (+ napa yl6és pain).

(ASETU KS ETJ
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Saatimen ASETUKSET -valikossa on SMS-TESTAUS toiminto. Sen avulla voidaan varmistaa
sdatimeen lisdvarusteena kytkettavan TiiMi GSM-Set GSM -modeemin yhteyden toimivuus.

ASETUKSET

SMS-TESTAUS

ON

SMS—-TASATUNNEIN
EI

SMS-TESTAUS valinnan ollessa ON, lahettaa saadin kerran kuukaudessa (kuukauden 1. paivana klo: 12:00)
tekstiviestin merkiksi yhteyden toimivuudesta.
SMS-TASATUNNEIN valinta maarittda kuittaamattomien halytysten uudelleenlahetysvalin.

El Kuittaamattomat halytykset |ahetetdan joka vuorokausi klo 12:00.

ON Kuittaamattomat halytykset |ahetetdan aina tasatunnein.

HUOM ! Modeemin kaytté edellyttda oikeanlaista modeemin ja SIM-kortin alustusta.
Kysy lisatietoja laitteen valmistajalta.

(ASETU KS ETJ
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TinVIii5S304 ERIKOISVALIKOT / Y2 & Y3

ASETUKSET -valikon kohdassa ERIKOISVALIKOT voidaan valita naytetaankd
STOKERI/KATTILA -valikon kohdat STO U2 ja STO MUUT. Nain nuo erikoistoimintoja sisaltavat
haarat saadaan “piiloon” peruskayttajalta. Toiminnot itsessaan kuitenkin ovat edelleen kaytdsséa
asetelluin arvoin.

ASETUKSET - Y2 & Y3 valinnalla voidaan “piilottaa” kaikki ensiépuhaltimet Y2 ja toisiopuhaltimen
Y3 janniteohjauksiin liittyvat, STOKERI/KATTILA -valikossa olevat valikkokohdat. Lahdét Y2 ja Y3
kuitenkin toimivat edelleen ohjelmoidusti.

ASETUKSET
@ h
Ll
n
v
-
E
FRIKOISVALIKOT 2
ON —_/
Y2 & Y3
ON
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TiiMIiI 5304 KAYTETTAVAT ANTURIT

Kayttdonoton AUTOMAATTINEN TUNNISTUS -ohjelman aikana saadin tunnistaa kytketyt anturit
automaattisesti. Jos jalkeenpain halutaan manuaalisesti ottaa kaytté6n / poistaa kaytésta anturei-
ta, on se mahdollista ASETUKSET -valikon kohdassa KAYTETTAVAT ANTURIT. Valinta tapahtuu
ON/OFF n&ppéainta painamalla.

ASETUKSET

KAYTETTAVAT o | ULKOLAMPOTILA
ANTURIT > TEOQ ON
LM MENO
TE1l ON
KATTILALAMPO P
TE2 ON -
1T
(2]
X
=
- - F
HUOM ! Jos KATTILALAMPO TE2 anturin halutaan mittaavan lampétiloja yli 100 °C, taytyy jarjes- 5’,
telméssa kayttaa tarkoitukseen soveltuvaa TiiMi erikoisanturia. Toinen vaihtoehto on <
kayttaa erillista termostaattia, jonka kytkenta on esitetty osassa ERIKOISKYTKENNAT. —

Anturien kytkennan tulee olla kytkentdohjeiden mukainen.
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Kaikki sdatimeen kytketyt anturit voidaan haluttaessa nimeta vapaasti. Tdma on tarpeellista
esimerkiksi silloin, kun jotain mittausanturia kaytetaan oletuksesta poikkeavaan mittaukseen.
Anturien nimeaminen tehdaan ASETUKSET -valikossa.

ASETUKSET
ANTURIEN NIMET _ TEO NIMENVAIHTO _ TEO 1. MERKKT
> ULKOLAMPOTILA - ULKOLAMPOTILA
TE1l NIMENVAIHTO TEO 2. MERKKT
LM MENO > ULKOLAMPOTILA
TE2 NIMENVAIHTO TEO 3. MERKKT
KATTILALAMPO > ULKOLAMPOTILA
STROLAMPOTILA =
TEO 5. MERKKI (L}J)
ULKOLAMPOTILA N
TEO 6. MERKKI E
ULKOLAMPOTILA w
= :
TEO 15.MERKKI —
ULKOLAMPOTILA
=0 L L Pl @ 3] Y 3 S 7 . S8 2) 35
ST L= EEEBCEFGHI LT ELMMOP GRS TLL =Y
2 LI~ 1™ —| *lablcidielf|alkhildlk limnolEEalels Euueiualz 20> ™
AlT|G|E S S EETEE BT T LIAGE RES S SGIGETOAMNA2LE LD SN
E\E ¥R F A S 7T N s A s R T e F T
L = @@ SO A8 2T T RS By &= e e A | F

Nimeamiseen on kaytettavissa seuraavan merkkitaulukon mukaiset 222 erilaista merkkia :

Anturin nimen pituus voi maksimissaan olla 15 merkkia, tyhjat merkkipaikat mukaan lukien.

Anturien positiota kuvaavia nimia TEO ... TE2 e voi muuttaa. Tama siksi, ettd sdatimen kytkentaliittimien jarjestys on
vakio.
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TinVIii5S304 MENU / HALYTYKSET

HALYTYKSET

HALYTYKSET

45

TOIMINTAHAIRIO
HALYTYS

TAKAPALOVAARA
HALYTYS

KATTIL.YLILAMPO
HALYTYS

ALIPAINE
HALYTYS

U2/LAMBDA
HALYTYS

ULKOINEN
HALYTYS

LM MAKSIMI
HALYTYS

ULKOLAMPOTILA
TEQO ANTURIVIKA

LM MENO
TE1 ANTURIVIKA

KATTILALAMPO
TE2 ANTURIVIKA

(HI\LYTYKSETJ
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Saatimessa on pitkalle kehitetty vianhallintajarjestelma. Vian ilmettya sdadin antaa siitd halytyk-

sen, ja toimii ennalta ohjelmoidulla tavalla.

Halytystilanteessa sdatimen nayttéén ilmestyy ko. halytyksen ilmaiseva teksti, punainen halytyksen merkkivalo alkaa
vilkkua, saatimen halytyslahté aktivoituu.

PERUSNAYTTO

—_—

—

HALYTYKSET

ol

Halytyksen kuittaus tapahtuu milla tahansa nappaimella. Kuittauksen jalkeen saadin ilmoittaa naytélla kuittauksesta.

Halytyksen merkkivalo jaa palamaan, kunnes halytyksen aiheuttama syy poistuu.

Kuitattu, mutta aktiivinen halytys on nahtavilla HALYTYKSET -valikossa.
(HALYTYKSET -valikko on nahtavissa vain, jos jokin halytys on aktiivinen)

Halytyksen merkkivalo ilmaisee halytyksen tilan seuraavasti :

)
tu
PRIORITEETTI
’ e
Kuittaamaton halytys >> Halytyslahto aktiivinen / Halytysteksti naytdssa
1. T H H H H H H H H H H H H H H H Led vilkuttaa 25 kertaa / 10 sekuntia E
Ulkoinen hélytys aktiivinen >> Halytyslahto aktiivinen 1
HUOM ! Ulkoista halytysta ei ilmoiteta naytdssa ja sité El VOI kuitata .
2. T m m m m m m m Led vilkuttaa 7 kertaa / 10 sekuntia ;
Halytys kuitattu, mutta aktiivinen >> Halytysteksti HALYTYS -valikossa u
3. Led palaa jatkuvasti
Ei halytyksia
4. Led ei pala
HUOM ! S&atimeen on mahdollisuus kytkea ulkoanturin rinnalle 1 kpl ulkoinen, sulkeutuvalla koske-
tintiedolla toimiva halytystulo. Kysy kytkentdohjeita valmistajalta.
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TOIMINTAHAIRIO (FAIL, liitin 29)

Halytyksen ollessa aktiivinen tulee silmukan olla auki.
Halytysviive on noin 1 sekunti.
Liekinvalvonta, moottorinsuojat yms. kytketdan tahan.

Toimintahairibhalytyksessa puhaltimet, varastoruuvi, syéttéruuvi, tankopurkaimet ja tuhkaruuvi
pysahtyvat. Tyrkkijat jatkavat toimintaansa.

Saadin siirtyy takaisin normaaliin toimintatilaan, kun héalytyksen aiheuttaja on poistunut (vika korjattu
ja silmukka sulkeutuneena) ja halytys on kuitattu.

TAKAPALOVAARA (BACK, liitin 30)

KATTILAN YLILAMPOHALYTYS (anturilta TE2)

Halytyksessa silmukan tulee olla auki.
Halytysviive on noin 1 sekunti.

Takapalovaarahalytyksessa on toiminta muuten samanlainen kuin toimintahairiéhalytyksessa,
mutta syéttéruuvia ajetaan eteenpéin asetellun ajan verran.

Halytys aktivoituu kun kattila-anturin mittaama lampétila ylittda asetellun halytysrajan.

Toiminta samanlainen kuin toimintahairiéhalytyksessa.

(HI\LYTYKSETJ

Halytysviive on noin 20 sekuntia.

HUOM ! Jos hélytysrajan asettelee 127.5 °C:een, ylilampdhalytysta ei tule koskaan, koska
anturin maksimi mittauslampétila on sama ja néin ollen arvo ei voi koskaan ylittyé.

U1/ALIPAINEHALYTYS

Halytys aktivoituu, kun tulon U1 (liitin 27) tulojannite alittaa asetellun alipaineen halytysrajan.
Halytysviive kdynnistyksessa 3 minuuttia / Normaali tilanteessa 1 min.
Jarjestelman toiminta samanlainen kuin toimintah&iridhalytyksessa.

Jos hélytysrajan asettelee 0.0 %:iin, alipainehélytysta ei tule koskaan.
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U2/JAANNOSHAPPI -HALYTYS

Halytys aktivoituu, kun U2-tulojannite (liitin 33) alittaa U2 halytysrajan tai kun U2 ylittda arvon 99 %.
Halytysviive kdynnistyksessa 3 minuuttia / Normaali tilanteessa 2 min.
U2/Lambda halytyksessé toiminta on samanlainen kuin toimintahairidssa.

Jos hélytysrajan asettelee arvoon 0.0 %:ia, U2/Lambda hélytys aktivoituu ainoastaan, kun U2 ylittaa
99 %.

ULKOINEN HALYTYS

LM MAKSIMI HALYTYS

Ulkoinen halytys aktivoituu, kun liitinvalille 21-22 valille kytketty halytyssilmukka sulkeutuu (voidaan
siis kytked ulkolampétila-anturin TEO rinnalle yhté aikaa anturin kanssa).

Halytysviive on noin 3 sekuntia.

Ulkoisen halytyksen ollessa aktiviinen (silmukka suljettuna) kayttaa saadin saatéén ulkolampétila-
arvoa -50.0 °C.

Ulkoinen hélytys kuittaantuu automaattisesti halytyksen poistuttua (silmukan avauduttua).
Ulkoinen hélytys ei vaikuta millaan lailla sdatimen stokeriohjauksen toimintoihin, vaan se on

tarkoitettu kaytettédvaksi esim. tilanteessa jossa jokin ulkoinen halytys halutaan siirtda eteenpéin
saatimeen kytketyn GSM-modeemin kautta.

(HI\LYTYKSETJ

Saatimeen mahdollisesti kytketyn lammityspiirin menoveden [ampdtilan maksimihalytys aktivoi-
tuu, kun menoveden lampétila ylittda asetellun maksimilampétilan kuudella asteella.

Halytysviive on 2 minuuttia.
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Tilanteessa, jossa jokin saatimeen kytketty lampétila-anturi vioittuu, ilmoittaa sdadin viasta naytéssa ja kayttaytyy

seuraavalla tavalla :

VIKATILANNE
Ulkoanturivika TEO

Menoanturivika TE1

Kattila-anturivika TE2

SAATIMEN TOIMINTA
S&adin olettaa ulkolampdtilaksi -64 °C.

Saadin asettaa lammityspiirin toimilaitteen ohjausviestin
Y1 arvoon 50%.

Saadin pysayttaa stokerijarjestelman toiminnan.

(HI\LYTYKSETJ
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